
高效设计

 共聚焦
多焦面叠加
白光干涉

Smart 2 是市场上独有的干涉＋共聚焦测量头,
当客户对横向分辨率、准确性和重复性有高要
求的标准时, 面测量是重要的测量技术。强大
的功能和紧凑的设计使其成为光学领域的重要
突破。为了易于集成,测量头包含了计算核心及
所有电子设备。除了干涉测量 (CSI), Smart 2 
还拥有另外两项光学成像技术: Ai多焦面叠加和
共聚焦, 以允许客户使用最适合测量技术进行
扫描。

新一代
可集成
干涉＋共聚焦
测量头



面测量将始终是最接近真
实表面形貌的测量方法。

传统的彩色共
聚焦系统

您将期待看 
到的性能
为了能够对不同特征的样品扫描成
像, 在同一个测量头中, Smart 2  
配备了三种技术: Ai多焦面叠加、共
聚焦和干涉测量。

真正的面测量
系统

140 nm

干涉

Ai 多焦面叠加共聚焦

45º 2s2秒完成形
貌测量

S mart 2 是一款面测量系统。与点或线测
量方式不同, 面测量意味着它可以一次对整
个区域进行成像, 因此在X 和 Y方向上的横
向分辨率保持一致。此外, 我们的区域测量
可追溯到由 PTB、NPL 或 NIST 等国家测
量机构认证的校准样品。



易于安装，易于连接
可集成头的形状经过精心设计，以
改善系统的适配性。 与早期型号相
比，其设计更窄，进而允许集成头
不会干扰到用户或制造操作。

S mart 2 的设计非常易于集成，包
括计算核心在内的所有电子设备都
在测量头内部，这样的设计使得安
装 Sensofar 系统从未如此简单。S 
mart 2 只有两个接口：网线和电
源。

的可集成测量头旨在满足自动化生
产线。用户只需单击一下即可完成
测量: 传感器将自动找到焦点, 并优
化照明和扫描范围,自动得到定制化
的结果报告。



SENSOFAR is a trademark of SENSOFAR-TECH, SL. All other brand, product and logo are marks of their respective owners. 
Copyright © 2023 SENSOFAR METROLOGY. All rights reserved. The information in this publication is based on SENSOFAR’s internal research and knowledge at the time of printing and is subject to change without notice. Appearance of products may vary. 

LF
86

-0
5B

-Z
H

规
格 1 使 用  2/3 英 寸 相 机 和  0.25X 光 学 元 件 的 最 大 视 野 。  2 表 面 上 的 像 素 大 小 。  3 L&S： 线 和 空 间 值 ， 根 据 瑞 利 标 准 ， 衍

射 极 限 的 一 半 。  空 间 采 样 可 能 会 限 制 干 涉 物 镜 的 光 学 分 辨 率 。 对 于 明 场 物 镜 计 算 采 用 蓝 光  LED，  对 于 干 涉 物 镜 计 算
采 用 白 光 LED 。  4 测 量 噪 声 定 义 为 垂 直 于 光 轴 放 置 的 校 准 镜 的 两 次 连 续 测 量 之 间 的 差 异 。  在  VC-E 振 动 环 境 中 获 得
的 值 。  5 在 光 滑 的 表 面 上 。  在 粗 糙 表 面 上 高 达  86°。  6 这 是 物 镜 转 换 器 中 带 有 一 个 物 镜 的 传 感 器 头 的 重 量 。

尺寸  mm (inch)
重量6: 5.3 kg (11.7 lbs)
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测 量 头 尺 寸

工作距离

系统规格

明场 干涉
放大倍率 5X 10X 20X 50X 10X 20X 50X

数值孔径 0.15 0.30 0.45 0.80 0.30 0.40 0.55

工作距离 (mm) 20 15.8 3.0 1.0 7.4 4.7 3.4

视场范围1 (µm) 2820x2820 1410x1410 700x700 280x280 1410x1410 700x700 280x280

空间采样2 (µm) 2.76 1.38 0.69 0.27 1.38 0.69 0.27

光学分辨率3 (µm) 1.11 0.55 0.37 0.21 1.38 0.69 0.30

测量噪声4 (nm) 90 35 10 4 1

最大斜率5 (º) 9 17 27 53 17 24 33

测量原理 共聚焦，干涉，主动照明多
焦面叠加

测量类型 图像，3D，3D厚度

相机 1 Mpx: 1024x1024 pixels 
(150 fps)

共聚焦帧率 60 fps

轴向扫描范围 Z轴扫描范围

最大可测量
范围 20 mm

LED光源  蓝光 (460 nm), 白光 (580 
nm, 中心位置）

物镜转换器 电动6孔位

样品反光率 0.05 % to 100%

高级分析软件 SensoVIEW; 可选: Senso-
PRO, SensoMAP

通信协议 DLL; gRPC (可选)

操作系统 微软 Microsoft Windows 
10®, 64 位

线缆长度 3, 5或者 10 米(20 米 可选) 

工作环境 温度 10 ºC 到 35 ºC; 湿度
<80 % RH; 海拔<2000 米

物镜
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